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Dla Twojego bezpieczenstwa

MULLER e
ELEKTRONIK Podstawowe wskazéwki bezpieczenstwa
1 Dla Twojego bezpieczenstwa
1.1 Podstawowe wskazdwki bezpieczenstwa

Przeczytaj uwaznie ponizsze wskazdwki bezpieczenstwa, zanim uruchomisz produkt po raz
pierwszy.
= Podczas pracy nikt nie wolno przebywac w poblizu ciggnika lub urzadzenia roboczego.
= Nie usuwaj zadnych mechanizméw zabezpieczajacych ani oznaczen z produktu.
= Przeczytaj instrukcje obstugio urzadzenia rolniczego, ktdre bedziesz obstugiwat aplikacjg
TRACK-Leader.
= Zanim zaczniesz fadowa¢ akumulator, odtacz TRAIL-Control II.
= Zanim zaczniesz spawac przy traktorze lub przy podigczonym urzadzeniu roliczym, odtacz
terminal od zasilania.
= Zanim zaczniesz serwisowac lub naprawia¢ traktor, odtgcz terminal;
= Nie przerabiaj produktu w niedozwolony sposéb. Niedozwolene przerobkiftb uzycie niezgodne z
zaleceniami producenta moze mie¢ negatywny wptyw naffunkcjenowapie urzadzenia,
bezpieczenstwo i jego zywotno$¢. Niedozwolone sgwszystkie,przerobki, ktore nie sg opisane w
dokumentacji technicznej produktu.

1.2 Obszar zagrozenia

Obszar zagrozenia wynosi kilka metrdw,od giggnika i urzadzenia rolniczego, we wszystkich
kierunkach. Im wieksze jest urzadzenie rolnicze, tym wiekszy jest obszar zagrozenia. Na przyktad: Im
szersza jest belka opryskiwacZa, tymibardziej mozna jg wychyli¢, a tym samym wiekszy jest obszar
zagrozenia.

N

Niebezpieczenstwo obrazen wskutek niekontrolowanych ruchéw maszyny

o AwréciCawage, aby nikt nie przekroczyt obszaru zagrozenia!

o Jezell\@soby przekroczg obszar zagrozenia, wylaczy¢ natychmiast system!

Rodezas montowania lub wigczania systemu w obszarze zagrozenia nie moze przebywaé zadna
Osoba:

Jezeli TRAIL-Control Il jest wigczony, istnieje ryzyko, ze wahania ci$nienia w uktadzie hydraulicznym
doprowadza do niekontrolowanych ruchéw dyszla lub zwrotnicy osi.

Wahania ci$nienia moga przyktadowo nastapi¢ w ponizszych przypadkach:
= Jezeli uktad hydrauliczny jest wadliwy
= Jezeli uktad hydrauliczny jest stosowany do innych celéw niz kontrolowanie kierowania dyszlem
lub zwrotnicg osi

Obszar zagrozenia mozna przekroczy¢ tylko w razie spetnienia nastepujacych warunkéw:
= Osoby wchodzace na obszar zagrozenia zostaty poinformowane o mozliwych
niebezpieczenstwach.
= Wszystkie czynnosci zostaty bardzo doktadnie oméwione miedzy kierowcg a osobg wchodzacg
na obszar zagrozenia.
= Wszystkie prace konserwacyjne, konfiguracyjne i kontrolne sg, o ile to mozliwe, przeprowadzane
przy wytaczonym systemie.

30293001-02-PL V6.20140121 5



Dla Twojego bezpieczenstwa

Tabliczki bezpieczenstwa na maszynie

1.3 Tabliczki bezpieczenstwa na maszynie

Razem z produktem otrzymujesz naklejke ostrzegawcza,.

MULLER
ELEKTRONIK

Naklejke nalezy przyklei¢ w okolicy strefy zatamania, je$li w systemie sterowany jest dyszel.

Naklejaja_c naklejke wez pod uwage:
= Naklejki ostrzegawcze muszg byé naklejane w widocznym miejscu, tak aby osoba zblizajaca sie
do punktu zagrozenia mogta je zauwazyc.

= Jezeli obszar zagrozenia dostepny jest z kilku stron maszyny, nalezy przykleié anilku

miejscach.

= Regularnie sprawdzaj czytelnos¢ naklejek.
= Uszkodzone lub nieczytelne naklejki nalezy wymienic.

WwcCza

Naklejka ostrzega-

Miejsce

1.4

W okolicy dyszla miedzy ciggnikiem, a
narzedziem.

naczenie ¢

zas pracy nie wolno
zebywaé w strefie zatamania.

wédhug nastepujacego wzoru:

OSTRZEZENIE

To stowo oznacza zagrozenia o Srednim ryzyku. Jezeli ich nie unikniesz, mogg doprowadzi¢ do
Smierci lub ciezkich uszkodzen ciata.

/\ OSTROZNIE

To stowo oznacza zagrozenia o niskim ryzyku. Jezeli ich nie unikniesz, mogq doprowadzi¢ do
Srednich obrazen ciata lub do strat materialnych.

V6.20140121
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Dla Twojego bezpieczenstwa

MULLER

ELEKTRONIK Wymagania dotyczace uzytkownikow

To stowo oznacza czynno$ci, ktore nalezy wykona¢ bardzo doktadnie. W przeciwnym razie mogq
doprowadzi¢ do zaktdcen w pracy.
Podczas wykonywania tych czynnosci nalezy by¢ ostroznym i doktadnym, aby uzyskac najlepsze

wyniki pracy.

Niektore czynnosci nalezy wykonaé w kilku krokach. Jezeli z ktorym$ krokiem zwigzane jest ryzyko,
w opisie czynno$ci znajduje sie wskazéwka bezpieczenstwa.

Wskazowki bezpieczenstwa znajdujg sie zawsze bezposrednio przed ryzykownym kr
oznaczone sg ttustym drukiem i stowem ostrzegawczym.

Przykfad 1. WSKAZOWKA! To wskazéwka. Ostrzega przed ryzykiem, z jakim zwiazana
czynnos¢.

2. Ryzykowna czynnosc.

1.5 Wymagania dotyczace uzytkownikéw

podtgczonych maszyn.
= Jezeli co$ w instrukgji jest niezro
obstugi klienta firmy Miller- ronik

miate4ekan

ktuj sie ze sprzedawca lub z producentem. Dziat
hetnie Ci pomoze.

1.6 Zasady uzycia ptoduktu zgodne z intencja producenta
TRAIL-Control Il 8 Wylaczniefdo kierowania urzadzeniem przyczepianym podczas prac polowych.

zyko z tyin zwigzane spada na uzytkownika.

zasad uzycia zgodnych z zastosowaniem produktu nalezy rowniez stosowanie sie do wszystkich
opisanych przez producenta warunkdw uzytkowania.

Nalezy stosowa¢ sie do uznanych zasad BHP oraz pozostatych zasad bezpiecznej pracy w
przemysle, rolnictwie i kodeksu drogowego. Wszystkie przerobki urzadzenia przeprowadzone przez
uzytkownika wykluczajg odpowiedzialno$¢ producenta.

Uzytkowanie niezgodne z zaleceniami producenta:
= Nie wolno korzysta¢ z TRAIL-Control [l w ruchu ulicznym!

1.7 Deklaracja zgodnosci

Produkt ten zostat wyprodukowany w zgodzie z nastepujacymi normami i zgodnie z aktualng
dyrektywg EMG 2004/108/WE:
= ENISO 14982

30293001-02-PL V6.20140121 7
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Grupa docelowa instrukcji obstugi ELEKTRONIK
2 O tej instrukc;ji obstugi
2.1 Grupa docelowa instrukcji obstugi

Nieniejsza instrukcja skierowana jest do uzytkownikdw terminalu TRAIL-Control II.

2.2 Konstrukcja opisdw czynnosci
Opisy czynno$ci tlumacza krok po kroku jak wykonaé poszczegoine zadania przy uzywktu.
0S

W niniejszej instrukciji wykorzystalismy nastepujace symbole, aby oznaczy¢ opisy ¢

Symbol Znaczenie
1. Czynnosci, ktdreymusisz wykorﬁé po sobie.
2.
= Efe
ie, jezeli wykonasz opisang czynno$¢.
= ziatania
0 stanie sie, jezeli wykonasz wszystkie opisane
CZynnosci.
¥ Wymagania
Jezeli dana instrukcja zawiera wymagania,
musisz je spetni¢, zanim wykonasz opisane
CZynnosci.

8 V6.20140121 30293001-02-PL



Montaz i instalacja

MULLER

ELEKTRONIK Przeglad systemu
3 Montaz i instalacja
3.1 Przeglad systemu

TRAIL-Cﬁ systemu

30293001-02-PL V6.20140121
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Montaz i instalacja

Montaz terminalu

@ Terminal / komputer poktadowy
Zakres dostawy

@ Kabel taczacy zasilania
Zakres dostawy

Uchwyt dla komputera
Zakres dostawy

®
@ Konsola podstawowa
Moze zosta¢ dokupiona
Nr art.: 312075
@ Czujnik katowy
Moze zosta¢ dokupiony
Nr art.: 30303675
®

Rozdzielacz sygnatow z kablem taczacym

Moze zosta¢ dokupiony
Kabel 10 m - nr art.: 30293010

Montaz terminalu

ontaz terﬁnalu

Terminal / komputer poktadowy

Kabel faczacy zasilania

Kabel taczacy zasilania z 3-pinowym wtykiem.

1. Przykreci¢ uchwyt montazowy @ do terminalu @

@

®

@ Kabel taczacy do zyrosk

MULLER
ELEKTRONIK

Dtawnice kablowe do przytaczen sekcji,
zaworow zwrotnych, regulatoréw, czujnikéw
Czujnik blokady

Moze zostaé dokupiony
Nr art.: 312586
Czujnik kotowy

Moze zosta¢ dokupiony
Nr art.: 312600
Podtaczony zyroskop
Moze zosta¢ dokupiony
Nrart.: 31303160

N

S

Uchwyt

Uchwyt montazowy terminalu

2. Zamocowac uchwyt wraz z komputerem w kabinie ciggnika.
WSKAZOWKA! Odstep do urzadzenia radiowego lub anteny radiowej musi wynosié¢

przynajmniej jeden metr.

W celu zamocowania uchwytu w kabinie mozna zastosowac¢ konsole podstawowa.

3. Potaczy¢ terminal z rozdzielaczem.

4. Podtaczy¢ kabel taczacy zasilania @ do kabla taczacego akumulatora.

V6.20140121
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Montaz i instalacja

Podtaczanie kabla

Podtaczanie kabla

Przytacza

8-pinowe ztacze
Do podtaczania zyroskopu.

39-pinowa listwa
Do podtaczania rozdzielacza.

1. Podigczy¢ zyroskop do 8-pinowego

Jezeli ch
kable

V6.20140121
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35 Montaz zyroskopu
35.1 Montaz uchwytu na zyroskop
Uchwyt
Instrukcja
STROZNIE! Przed wierceniem otworu upewni¢ sig, ze podczas borowania nie zostanie
uszkodzony zaden przewod.
3. Wywiercic otwory dla $rub.
4. Przykreci¢ uchwyt za pomoca Srub.
Uchwyt musi byé mocno przykrecony Srubami, tak aby nie chwiat si¢ podczas jazdy.
352 Podtaczanie zyroskopu do TRAIL-Control ||
Instrukcja 1. Pofaczy¢ kabel zyroskopowy z kablem taczacym.

2. Umiesci¢ kabel taczacy w 8-pinowym gniezdzie TRAIL-Control Il.

12 V6.20140121 30293001-02-PL



353

Instrukcja

3.6

Wybdr komponentow

Obowiazki uzytkownik

Dodatkowe wymagania
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Montaz i instalacja

Uwagi dotyczace dodatkowych komponentéw

Korzystanie z zyroskopu

1. Zamocowac¢ zyroskop w uchwycie na ciagniku i dokreci¢ Srubg motylkowa.
Strona z napisem TOP-OBEN musi by¢ skierowana w gére:

2. Po pracy wtozy¢ zyroskop do uchwytu na n @ zepianym i dokreci¢ Srubg motylkowa,

Uwagi dotyczace dodat ponentéw

Uwagi dotyczace instalacji elektryeznych i elektronicznych urzadzen i komponentow

Dzisiejsze maszyny rolnicz&wyposazone sg w elementy, ktorych funkcjonowanie moze zostaé
eele etyczne wysylane przez inne urzadzenia. Zaktocenia te mogg
prowadzi¢ do zagrozenia zdrowia ludzkiego, jezeli nastepujace wskazdwki bezpieczenstwa nie

0

ponentéw dodatkowych upewnij sie, ze wszystkie dodatkowo zainstalowane
yczne i elektroniczne spetniajg wymagania aktualnej dyrektywy 2004/108/WE i
osiadajgznak CE.

nim'podtaczysz dodatkowe urzadzenie, korzystajace z elektroniki i zasilania maszyny, upewnij sie,

nstalacja nie spowoduje zadnych zaktocen w elektronice pojazdu i innych elementéw. Dotyczy to
przede wszystkim elektronicznych sterownikow nastepujacych urzadzen:

= elektronicznej regulacji hydrauliki

= trzypunktowego uktadu zawieszenia (TUZ)

= watu odbioru mocy (WOM),

= silnika,

= skrzyni biegow.

Przed instalacjg przeno$nych systemow komunikacyjnych (np.: radio, telefon) musza zosta¢
spetnione nastepujace warunki:
= Mozna instalowac tylko urzadzenia dopuszczone do uzytku w danym kraju.
= Urzadzenie musi by¢ zamontowane na state.
= Korzystanie z przeno$nych urzadzern wewnatrz pojazdu jest dopuszczalne tylko wtedy, jezeli sg
one podfaczone do zamontowanej na state anteny.
= Nadajnik musi znajdowac¢ sie w innym miejscu niz elektronika pojazdu.

V6.20140121 13
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Uwagi dotyczace dodatkowych komponentéw

= Przy instalacji anteny nalezy zwroci¢ uwage na dobre potaczenie pomiedzy masg anteny a masg
pojazdu.

Przy instalacji i okablowywaniu oraz w celu sprawdzenia dopuszczalnego napiecia przeczytaj
dodatkowo instrukcje obstugi maszyny.

AN

e\
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4 Opis produktu
4.1 Opis zakresu funkcji produktu

TRAIL-Control Il obstuguje ponizsze funckije:
= Dwa sposoby kierowania urzadzeniem przyczepianym:

- Kierowanie dyszlem

- Kierowanie osig

= Kierowanie w gére zbocza Kieruje przyczepe w gore zbocza, aby przeciwdzialaéwi.

4.2 Wymagania minimalne

Aby korzysta¢ z systemu TRAIL-Control I, musza zostaé spetnione
= Minimalna predko$¢ = 3 km/h. Przy predkosciach nizszyc|
= Minimalny przeptyw oleju uktadu hydraulicznego ciggnika

4.3

Opis przyciskow

TRAIL - Control Il

Przyciski — Przyciski, ktére maja zawsze te samg funkcje. Do ich oznaczenia bedzie uzywana nazwa
przyciski”.

Elementy obstugi

0_ Wiaczanie i wytaczanie komputera poktadowego

@ Wiaczanie i wytaczanie wszystkich funkcji TRAIL-Control |1

Ustawianie urzadzenia rolniczego w pozyciji Srodkowej

Przetaczanie pomiedzy trybem recznym a trybem automatycznym
Kierowanie urzadzenia rolniczego w lewo, jezeli ciagnik jedzie w prawo
Kierowanie urzadzenia rolniczego w prawo, jezeli ciggnik jedzie w lewo

Brak funkcji

<0000

30293001-02-PL V6.20140121 15
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Wyglad ekranu

MULLER
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m Przesuwanie w menu kursora o jeden wiersz do gory
Przy wprowadzaniu danych: zwiekszanie wartosci o jedng jednostke
0 Przesuwanie w menu kursora o jeden wiersz w dot
Przy wprowadzaniu danych: zmniejszanie warto$ci o jedng jednostke
@ Opuszczanie ekranu
Anulowanie wprowadzania danych
Ukrywanie wyskakujgacego ekranu

Q Potwierdzanie i zakariczanie wprowadzania danych

oznaczenia bedzie uzywana nazwa ,przyciski funkcyjne”.

ﬁ Aktywowanie funkcji przedstawionych na symbola€h, fu

Wyglad ekranu

Wyglad ekranu roboczego

Ekran roboczy jest wyswietlany zdwsze podezas pracy i zawiera najwazniejsze informacje. Ekran
roboczy informuje o stanie podtgczonej maszyny podczas pracy.

Wyglad ekranu roboczege zalezy od tego, czy urzadzenie rolnicze jest kierowane za pomoca dyszla
czy zwrotnicy osi. eV

Ponizszy obraze @ trzy obszary ekranu roboczego.

Na obra ofe sg wszystkie symbole, ktére mogg zostaé przedstawione na ekranie

pracy tylko niektére symbole moga by¢ przedstawiane jednocze$nie.

mboli znajduje si¢ w ponizszych rozdziatach.

A -(D-{[<5_99.9 &A
—i——3
i

> 8 ¢
T

Fladd] @

([~

=

Obszary ekranu roboczego podczas kierowania dyszlem (lewo) i zwrotnicg osi (prawo)

@ Obszar nagtéwka @ Obszar symboli funkcji
@ Okno gtéwne ekranu roboczego

Obszar nagtowka

W tym obszarze wys$wietlane sg nastepujace informacie:
= Symbol aktywowanej funkcji ,Symulowana predko$¢”
= Aktualna predko$é¢

V6.20140121 30293001-02-PL
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ELEKTRONIK Wyglad ekranu

= Symbol ostrzegawczy: Symbol ostrzegawczy pojawia sie, jezeli zawér proporcjonalny nie zostat
skalibrowany.

Okno gtdwne ekranu roboczego

W oknie gtéwnym ekranu roboczego pojawiajg sie symbole, ktdre informujg o aktualnym stanie

kierowania.
Symbole W obszarze tym moga pojawic sie nastepujace symbole:
Symbol Znaczenie

Tryb reczny jest aktywny

Tryb automatyczny jest aktywny

Stan rzeczywisty czujnika katowego podczas kierowania w lewo

skazanie, w jakim kierunku i jak mocno pret mocujacy czujnika
sie wychyla.

okada dyszla za pomocg czujnika blokady

Inymgbszarze ekranu roboczego znajdujg sie symbole funkcji. Przy TRAIL-Control Il mozna w
iejscu jednocze$nie wyswietli¢ cztery symbole funkcji.

Elementy obstugi Otwieranie ekranu licznika

Aktywowanie funkcji ,Kontrowanie kierownicy na zboczu”

Zmiana na ekran ,Parametry 1"

4.4.2 Opis pozostatych ekranow
Oprdcz ekranu roboczego komputer TRAIL-Control Il wy$wietla tez inne rodzaje ekrandw.

Ekrany te sktadajg sie zazwyczaj z trzech czgsci:

30293001-02-PL V6.20140121 17
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Opis produktu
Wyglad ekranu

PARAMETRY 2

S

Tolerancja 2.0
0dl. TUZ 65 cn

®

17 [Rfe

Opis ekranu

Nagtéwek
Zawiera nazwe ekranu

C) Treéé

V6.20140121

Symbole funkcji

MULLER
ELEKTRONIK

Symbole, ktére mozesz przyeisnac
wys$wietlonym ekranie.

N\
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5 Konfigurowanie TRAIL-Control Il

Po podtaczeniu wszystkich komponentow systemu, musisz skonfigurowa¢ TRAIL-Control Il i

5.1

Co i kiedy konfigurowac?

5.2

30293001-02-PL

podtaczone tam komponenty.

Czynnosci niezbedne do konfigurowania systemu:

= Konfiguracja komputera poktadowego
= Wprowadzanie parametrow maszyny

= Kalibrowanie czujnikéw

= Kalibrowanie uktadu hydraulicznego kierowania

Co i kiedy konfigurowaé?

Ponizsza tabela zawiera opis funkcii, ktére nalezy skonfigurowac¢ oraz wskazuije ter

Konfigurowanie TRAIL-Control Il

Co i kiedy konfigurowac?

AN

figuracii:

Funkcja Pierwsze Poczatek
uruchomienie |sezonu
Data / godzina .
omputer jest wiecej niz dwa tygodnie
Jezyk °
Kontrast i jasnos¢
Czas kompensaciji °

(opcjonalnie)

° Jesli kierowanie nie jest ptynne.
[ ]
L 4
Z (Odlegto$¢ od ° Po montazu systemu na innym ciggniku.
czepu
przyczepianego
urzadzenia)
Typ kél Po zmianie koét/opon.
Szerokos$¢ toru ° Przy zmianie szeroko$ci osi.
Kalibracja czujnika kota ° ° Gdy komputer wyswietla btedng predko$c¢.
Kalibracja systemu ° Kiedy system pracuje niedoktadnie.
kierowania

Konfiguracja podstawowych ustawien komputera poktadowego

Czynnosci niezbedne do konfigurowania ustawier podstawowych:

V6.20140121
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Konfigurowanie TRAIL-Control Il |T| I.-l LLE R
Konfiguracja podstawowych ustawien komputera poktadowego ELEKTRONIK

= Wyboér jezyka
= Ustawienie kontrastu i jasnosci
= Ustawianie daty i czasu

W ponizszych rozdziatach znajduje sie doktadna instrukcja.

5.2.1 Ustawianie daty i czasu
= Przed pierwszym uruchomieniem.
= Jezeli TRAIL-Control Il byt dtuZej niz dwa tygodnie bez zasilania.

Instrukcja 1. Otworzy¢ ekran Data/Czas: \
g | < \

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:
ATA/CZAS 3% *
iesiac 05
ok 15
Godz ina 17
Minuta 52 O

=> Nowa data i nowy czas pajawiajg,sie na ekranie PARAMETRY 1

Kiedy wprowadzi¢?

2. Skonfigurowac¢ parametry.

5.2.2 Ustawienie ko tutihjasnosci

Instrukcja 1. Otworzy¢ e

Clo

L

DT

2. Skonfigurowa¢ ekran za pomoca nastepujacych przyciskéw funkcyjnych:

- Zwiekszanie kontrastu

- Zmniejszanie kontrastu
- Zwiekszanie jasnoSci
- Zmniejszanie jasno$ci

3. @ Opusci¢ ekran.

=> Zmiany zostajg przejete.

=> Dokonate$ ustawien kontrastu i jasnosci ekranu.
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ELEKTRONIK Wprowadzanie parametréw urzadzenia rolniczego

523 Wyboér jezyka

Mozesz wybrac¢ jeden z jezykow:
= dunski

= niemiecki

= angielski

= francuski

= whoski

= holenderski
= polski
= portugalski

= szwedzki
= hiszpanski
= czeski

= wegierski

Instrukcja 1. Otworzy¢ ekran JEZYK 1: ;\

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:
JEZYK 10

Deutsch
Ital.

- potwierdzic.

- zrestartowaé komputer.

= Jezyk komputera ulega zmianie.

5.3 Wprowadzanie parametréw urzadzenia rolniczego
Przed uzyciem TRAIL-Control Il musisz wprowadzi¢ parametry podiaczonego urzadzenia rolniczego.

Instrukcja 1. Otworzy¢ ekran Parametry 2:

@ s =
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=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

PARAMETRY 2

CzasKompens. 900 ns
Tolerancja 2.0

0dl.TUZ

65 cn

I7

=

2. @ 0 - Zaznaczy¢ wiersz z zadanym parametrem.

3. Q - Wprowadzi¢ zadany parametr.

4. - Otworzy¢ ekran Parametry 3. 'S

5. Wprowadzi¢ zadany parametr na ekranie Parametry 3.
Ponizsze tabele zawierajg przeglad i wyjasnienie ustawianych OW.

Ekran Parametry 2 Parametr

Opis

CzasKompens.

Moc

Czas kompensacji

Imizsza wartos¢, tym pdzniej jazda na zakrecie w trybie automatycznym
a poczeta.

zajowo warto$¢ ta wynosi miedzy: 700 ms a 1000 ms.

Moc hydrauliczna
Woprowadzag tylko przy urzadzeniach rolniczych z zaworem proporcjonalnym.

Moc hydrauliczna stanowi warto$¢, przy pomocy ktérej ustawia sie predko$é
kierowania.

Zwyczajowo wartos¢ ta wynosi miedzy: 1,5%/° a 3%/°

Tolerancja

Tolerancja oddziatuje na zachowanie kierowania w obszarze pozycji
Srodkowe;j.

Im tolerancja jest nizsza, tym regulacja czulej reaguje na mate zmiany.

Zwyczajowo warto$¢ ta wynosi miedzy: 2° a 3°

Odl.TUZ

Odlegto$¢ od punktu przyczepienia urzadzenia

Odlegto$¢ pomiedzy Srodkiem tylnej osi ciggnika, a punktem przyczepienia
ciggnika.

Ekran Parametry 3 Parametr

Opis

Typ kol

Wybra¢ numer zestawu két.

22
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ELEKTRONIK Konfigurowanie TRAIL-Control Il po zmianie opon

Parametr Opis

Dla kazdego typu opon zmieniaja sig parametry ,Imp. kola” i ,Rozstaw koI”.

Imp. kola Jezeli znasz doktadna liczbe impulséw dla czujnika kotowego, mozesz
wprowadzic jg recznie.
Rozstaw kdl Rozstaw kdt maszyny.
5.4 Konfigurowanie TRAIL-Control Il po zmianie opon
Przy kazdej zmianie opon i két zmieniajg sie nastepujace parametry maszyny:
= Imp. kola
= Rozstaw kol TS

Aby podczas kazdej zmiany opon i két nie wprowadzaé na nowodych metrow, mozesz
skonfigurowac do trzech typow koét.

Instrukcja 1. Otworzy¢ ekran Parametry 3:

4, prowadzié rozstaw két dla tego typu kota.
Parametry ,Impulsy kofa” i ,Rozstaw kot sg zapisywane dla skonfigurowanego typu kota.

. Podczas uzywania tych opon lub két wybra¢ w wierszu Typ kdl ponownie numer, za pomocg,
ktérego dokonano konfiguraciji opon.

55 Kalibracja czujnika kotowego

= Przed pierwszym uruchomieniem.

= Po zmianie opon.

= Jezeli predkosé wySwietlona na ekranie roboczym sie nie zgadza.

Kiedy kalibrowaé?

30293001-02-PL V6.20140121 23
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Kalibracja czujnika kotowego

Niedokfadna kalibracja
Przy niedoktadnie skalibrowanym czujniku kotowym nie mozna zmierzy¢ doktadnej predkosci.
Przez to wszystkie obliczenia zostang wykonane niedoktadnie.

o Skalibruj czujnik kotowy z najwyzsza doktadnoscig

55.1 Ustalanie ilo$ci impulséw na dystansie 100 metrow
Podczas kalibracji czujnika kota metoda 100m obliczasz ilo$¢ impulséw, jakie wysyta czUjnik na
odcinku 100m.

Jezeli ilos¢ impulséw jest znana, TRAIL-Control Il moze obliczy¢ aktualng predko$

Aby czujnik kotowy dziatat doktadnie, czujnik musi wysta¢ minimum 250 impulséw ria dystansie 100
metrow. Przy dtuzszych maszynach nawet 300 impulséw na 100,me
Aby zwiekszy¢ ilos¢ impulséw musisz zamontowaé wiecej ma Mp

Wymagania M Czujnik kotowy jest zamontowany.

ciw czujnika kotowego.

M Wszystkie magnesy na kole sa w dobrym s

M Zmierzyte$ i zaznaczyte$ dystans 100 m. Trasa dpowiada¢ warunkom pracy. Powinna

prowadzi¢ przez pole lub take.

M Ciagnik z podtaczong maszynd jest gotow do jazdy na odlegtosé 100 m i stoi na poczatku

zaznaczonego dystansu.

1. Upewnij sig, Ze spetnite$ wszystkie Wymagania!

W@

astepujacy ekran:

KOLA o3
.
o
. Przej. 100 m
3. Stop
lub
finului ESC

Impulsy 300
1]
.

3. - Rozpoczag kalibracje.

4, ﬁwiajq sie nastepujace symbole funkcii:
- Zatrzymaé kalibracje.

- Przerwac kalibracje.

5. Przejecha¢ 100 m na odmierzonym dystansie i zatrzymaé pojazd na koricu.
= Podczas jazdy na ekranie liczone sg impulsy. Na koncu dystansu na ekranie powinno
pojawic sie przynajmniej 250 impulséw. JeZeli na ekranie pojawia sie mniej impulséw,
musisz przy kole zamontowa¢ wigcej magnesow.

6. - Zatrzymaé kalibracje.
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7. @ - Opuscic ekran.

= Skalibrowate$ czujnik kotowy.

55.2 Reczne wprowadzanie ilosci impulséw na czujnik kotowy
Jezeli znasz dokfadna liczbe impulsow dla czujnika kotowego, mozesz wprowadzic jg takze recznie.

Instrukcja 1. Otworzy¢ ekran Parametry 3:

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran: \
2

Sy
)

Imp. kola 300 i-i6on
ozstaw kol 200 cn

e

2. Wprowadzi€¢ ilos¢ impulséw w wierszu

1l]l]_m|
_
= Wprowadzite$ recznie ilos¢ impul

5.6 Kalibrowanie kierowania

Kiedy kalibrowaé? = Przed pierwszym homieniem.
' » Na poczatku sgzenu.
= Kiedy wyni %: 3.
. )

acji kierowania:

cji Srodkowej i nauka ogranicznikoéw krancowych

nadaje sie dla urzadzen rolniczych bez zaworu proporcjonalnego.

Przy te]Thetodzie Komputer poktadowy otrzymuje informacje na temat pozycji dyszla lub
wrotfiicy osi w pozycji $rodkowej oraz w lewym i prawym ograniczniku krarcowym.

zystkie pozycje posrednie zostajg samodzielnie obliczone przez Komputer poktadowy .

Kalibrowanie ukfadu hydraulicznego zaworu proporcjonalnego

Metoda ta nadaje sie dla urzadzen rolniczych z zaworem proporcjonalnym.

Przy tej metodzie nastepuje automatyczne kierowanie urzadzeniem rolniczym w obydwu

kierunkach oraz pomiar napiecia.

Podczas tej metody kalibracja odbywa si¢ w sposdb automatyczny.

5.6.1 Nauka pozycji Srodkowej i nauka ogranicznikow kraficowych

Wyglad ekranu zalezy od tego, czy urzadzenie rolnicze jest podczas kalibracji kierowane za pomocag,
dyszla czy zwrotnicy osi.

Sposdb postepowania w obu przypadkach jest jednak taki sam.

Etap 1 - Nauka pozycji Srodkowej

1. ° ° - Ustawi¢ urzadzenie rolnicze na ptaskim podtozu w jednej linii za ciggnikiem.
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2. Otworzy¢ ekran TRAIL-Control:

E&@B

lub, jezeli przy zwrotnicy osi zamontowany jest czujnik katowy:

w@@

=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

TRAIL Control A 2 | TRAIL Control

VAN EINY T

3. m lub - wywota¢ kalibracje pozycji Srodkowej.

=> Pojawia sie nastepujacy ekran:
TRAIL Control ,»L?

Pozycja srodkowa
Kalibracja go

I

Pozycja srodkowa

Kalibracja w toku

Lol ||

——I—— —I——
bierz krok bierz krok \
Wka libracji Wka libracji

= Etap 1 jest zakoriczony, jezeli komunikat ,Pozycja srodkowa: Kalibracja w toku” zgasnie.

= Dokonate$ kalibracji pozycji Srodkowej.

= Mozesz rozpoczag etap 2 kalibracji.

Etap 2 — Nauka ogranicznikéw kraricowych

1. o - Skierowac urzadzenie rolnicze maksymalnie w lewo.

V6.20140121
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TRAIL Control A 2
[ —

Vybierz krok

kalibracji

STV
2. ﬁ lub ¥A2| - Rozpoczag kalibracje. \

= POJaWIa sie nastepujacy ekran:
TRAIL Control A 2

[ —

Lewa max. pozycja

Kalibracja gotowa \
| ] Jex é

3 - Potwierdzi¢ w ciggu 3 sekund.
= Kalibracja rozpoczyna sie.
= Pojawia si¢ nastepujacy e
TRAIL Control '

4, Poczekaé; az komunikat ,Lewa max. pozycja: Kalibracja w toku” zgasnie.
= Pojawia sig nastepujacy ekran:
TRAIL Control A2

[ —

Vybierz krok

kalibracji

VAN

5. ° - Skierowac urzadzenie rolnicze maksymalnie w prawo.
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Kalibrowanie kierowania

Al

TRAIL Control
(— ]

Vybierz krok

kalibracji

RPN

6. ;& lub - Rozpocza( kalibracje.

=> Pojawia sie nastepujacy ekran:
TRAIL Control A 2

(— ]

Prawa max. pozycja

Kalibracja gotowa
IES

7. - Potwierdzi¢ w ciggu 3 sekund.
= Kalibracja rozpoczyna sie.
= Pojawia si¢ nastepujacy e
TRAIL Control '

= Pojawia sig nastepujacy ekran:
TRAIL Control A2

(— ]

Vybierz krok

kalibracji

VAN

= Etap 2 kalibraciji jest zakonczony.

5.6.2

MULLER
ELEKTRONIK

AN

S

az komunikat ,Prawa max. pozycja: Kalibracja w toku” zgasnie.

Kalibrowanie uktadu hydraulicznego zaworu proporcjonalnego

Kalibracja uktadu hydraulicznego zaworu proporcjonalnego jest konieczna tylko, gdy uzywasz

urzadzenia rolniczego z zaworem proporcjonalnym.

28 V6.20140121
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Centrowanie urzadzenia rolniczego

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo obrazen wskutek ruchéw maszyny

Podczas kalibracji zaworu proporcjonalnego maszyna porusza sie automatycznie w obszarze
zginania.

Dlatego tez w bezpo$rednim sasiedztwie maszyny moga pojawic si¢ zagrozenia dla Ciebie i innych
0s06b.

o Upewni€ sie, ze w obszarze regulacyjnym maszyny nie znajduje sie zadna osoba.

o Przerwac natychmiast kalibracje przy pomocy przycisku funkcyjnego , jezeli do maszyny zbliza
sie jaka$ osoba.

Instrukcja

5.7

30293001-02-PL

1. ° ° - Ustawi¢ maszyne w pozycji Srodkowe;.

2. - Rozpocza¢ kalibracje.
=> Pojawia sie nastepujacy ekran:
TRAIL Control f %
255 31 40%
I
1w

Kalibracja
hydraulik: :
Kalibracja gotowa

OK

3. - Potwierdzi¢ w ciggu 3 sekund.
=> Pojawia sie nagtepujacy ekran:
TRAIL Contkol &7
2503 1%d4 0%

| o=
| |

Kalibracja
hydraulik: :
Kalibracja w toku

=+
-

= Dyszel przesuwa sie powoli w lewo, a nastepnie powoli w prawo.
= Proces ten moze trwac do 20 sekund.

= Etap 3 jest zakonczony, jezeli komunikat ,Uklad hydrauliczny: Kalibracja w toku” zgasnie.

Centrowanie urzadzenia rolniczego

System mozna skonfigurowa¢ w taki sposéb, ze dyszel lub zwrotnica osi automatycznie kieruje sie
(centruje) w pozycje srodkowg w momencie spetnienia jednego z warunkéw.

Do wyboru sg nastepujace warunki:

= Predko$¢ jazdy przekracza wartos¢ 15 km/h. [= 30]

= Zmiana na tryb reczny. [= 31]

= Krotkie nacisnigcie przycisku @ [=31]
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Wazne reguly bezpieczenistwa

Do automatycznego centrowania zastosowanie znajduji Eoniisze reguly bezpieczenstwa:

= Aby przerwaé centrowanie, nacisnij ° lub

= Centrowanie trwa standardowo maksymalnie 8 sekund. Jezeli w tym czasie pozycja $rodkowa
nie zostaje osiggnieta, centrowanie jest przerywane. Powyzszy przedziat czasu mozna zmieni¢
w obszarze chronionym hastem. O zmianie tego przedziatu czasowego musisz poinformowaé
uzytkownikow.

= Jezeli maszyna nie pracuje diuzej niz 10 sekund, funkcja automatycznego centrowania jest
automatycznie dezaktywowana. Przez pierwsze 10 sekund po zatrzymaniu maszyny musisz
zwracac szczeg6ing uwage na to, aby nikt sig nie zblizyt do maszyny. W tym czasieimoze doj§¢
do nieumysinej aktywacji automatycznego centrowania. Przyktadowo przez nagiénieci
przycisku lub btad w uktadzie elektronicznym.

Instrukcja Konfiguracja automatycznego centrowania odbywa sie w nastepujacy sposdb:

1. Otworzy¢ ekran Zachowanie 1:

e BI=r=r

= Pojawia sie ekran Zachowanie 1:

[Iv.m!h Drnax ;Eﬂ

RV Q~
GG /S

M Opcja automatycznego centrowania zostata udostepniona v& jonym hastem.

= sz kazdym naci$nieciu przycisku Q pojawia sie lub znika haczyk w okienku
kontrolnym. Jezeli haczyk jest widoczny, zachowanie jest aktywne.

4, o - Zrestartowa¢ komputer poktadowy.

5.7.1 Centrowanie po przekroczeniu maksymalnej predkosci

.

Jezeli poruszasz sie z predko$cig ponad 15 km/h:

1. TRAIL-Control kieruje dyszel lub zwrotnice osi w pozycje Srodkowa.

2. Na ekranie roboczym pojawia si¢ nastepujacy symbol: @
3. TRAIL-Control jest dezaktywowany.
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Centrowanie urzadzenia rolniczego

Centrowanie podczas dezaktywacji trybu automatycznego

(ORI

Jezeli samodzielnie dezaktywujesz tryb automatyczny za pomoca przycisku @:

1. TRAIL-Control kieruje dyszel lub zwrotnice osi w pozycje srodkowa,

2. TRAIL-Control jest przestawiany na tryb reczny.

Centrowanie po nacisnigciu przycisku \

%) O
(ORHHV IR .
Dla tej funkcji konieczna jest aktywacja trybu automatycznego. \

Jezeli krétko nacisniesz przycisk @:

1. TRAIL-Control kieruje dyszel lub zwrotnice osi Srodkowa.

2. TRAIL-Control jest przestawiany na tryb re

3. Mozesz teraz kierowac recznie.

4. Po kilku sekundach w trybie regzn zna ponownie aktywowacé tryb automatyczny. W tym
celu musisz podac przedz'& kundach dla tej zmiany. Zaznacz drugi haczyk i

SOWy
wyznacz przedziat czasowy.
B
A

g0 trybu recznego naci$niesz jedng ze strzatek, tryb automatyczny
ilka sekund. Dzieki temu kontrola reczna trwa dtuze;j.
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Wtaczanie TRAIL-Control Il ELEKTRONIK
6 Korzystanie z TRAIL-Control Il na polu
6.1 Wiaczanie TRAIL-Control I
Instrukcja

1. Wigczyé o - TRAIL-Control II.
= Pojawia si¢ niebieski ekran z tekstem ,TRAIL CONTROL II".
W tym stanie wszystkie funkcje TRAIL-Control Il sg zablokowane.

2. @ - Aktywowac wszystkie funkcje TRAIL-Control |. \

=> Pojawia sie ekran roboczy.

= Jezeli czujniki sg wadliwe lub nieprawidtowo podtaczone, mogg w tym
komunikaty o btedach. Wigcej informacji na ten temat znajdziesz w rozdzia
komunikaty o btedach [= 43] ) 4

= Wigczyte$ TRAIL-Control II. \
6.2 Kierowanie urzagdzeniem rolniczy i s

TRAIL-Control Il umozliwia prace w dwoch tryb

w trybie automatycznym
= W trybie recznym
Elementy obstugi @ Przetgczanie po&e cznym a trybem automatycznym

Sposdb dziatania Funkcja TRAIL-Control %urzqd-‘zen em rolniczym. Kierunek, w ktérym urzadzenie rolnicze jest

kierowane, jest odwr ierunku, w ktdrym jest kierowany ciagnik.
4 4
[/ [/

[

@
4
/

* -«

! 1! o 0

Kierowanie urzgdzeniem rolniczym na zakrecie

@ Urzadzenie rolnicze bez kierowania @ Urzadzenie rolnicze z kierowaniem zwrotnicg
osi

@ Urzadzenie rolnicze z kierowaniem dyszlem

Na obrazku mozesz zobaczy¢, ze urzadzenie rolnicze musi by¢ zawsze kierowane w kierunku
przeciwnym do kierunku ciggnika. Tylko w ten sposéb urzadzenie rolnicze pozostaje doktadnie na
torze jazdy ciagnika.

Minimalna predkos¢ pracy
Minimalna predko$¢ pracy dla TRAIL-Control Il wynosi 3 km/h.

Ponizej tej predkos$ci system nie funkcjonuje optymalnie.
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6.2.1 Kierowanie w trybie recznym

Trybu recznego mozna uzywac do kierowania urzadzeniem rolniczym w nastepujacych sytuacjach:
= Kierowanie urzadzeniem rolniczym podczas jazdy do przodu
= Kierowanie urzadzeniem rolniczym podczas jazdy do tytu
= Ustawianie urzadzenia rolniczego w pozyciji srodkowej

Niebezpieczenstwo obrazen wskutek ruchéw urzadzenia rolniczego
Podczas kierowania urzadzenie rolnicze przesuwa sie na bok.

Dlatego tez w bezpo$rednim sasiedztwie urzadzenia rolniczego moga pojawic sie
Ciebie i innych osob.

o Przed kierowaniem upewnij sig, Ze w zasiegu urzadzenia rolni
osoba.

Elementy obstugi . . . . . X
Kierowanie urzadzenia rolniczego w lewo, je zie w prawo

° Kierowanie urzadzenia rolniczego w
@ Ustawianie urzadzenia rolnic

Postep jest zawsze widoczny na ekgani cZ

Instrukcja 1. Skierowa¢ ciggnik w pra
2. o - Skierowaurzadzenie rolnicze do jazdy w prawo
= Przy kieroy Wyszel jest kierowany w lewo.
i€ m rotnica osi: Kota sg kierowane w lewo.
3. Prowadzi¢ ciggnik prosto.

i€ urzadzenie rolnicze w pozycji $rodkowe;.
zenie rolnicze porusza sie powoli w pozycje Srodkowg

kierwacé ciagnik w lewo

- Skierowac¢ urzadzenie rolnicze do jazdy w lewo
= Przy kierowaniu dyszlem: Dyszel jest kierowany w prawo.
= Przy kierowaniu zwrotnica osi: Kota sg kierowane w prawo.

6.2.2 Kierowanie w trybie automatycznym
Kiedy pracujesz a trybie automatycznym, narzedzie zaczepiane jest sterowane automatycznie.

Zyroskop odmierza zmiane kierunku ciagnika a TRAIL-Control Il oblicza niezbedny kat do kierowania
urzadzeniem rolniczym.

6.2.3 Kierowanie urzadzeniem rolniczym w gére zbocza

Podczas prac na zboczu mozesz skorzysta¢ funkcji "kontrowanie kierownicy na zboczu".
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Kierowanie urzadzeniem rolniczym

Jesli aktywujesz funkcije "kontrowanie kierownicy na zboczu", bedziesz magt przesunaé tor jazdy
narzedzia w lewo lub w prawo. Kierunek w ktérym nalezy przesunag¢ tor jazdy zalezy od tego, czy
zbocze znajduje sie z lewej czy z prawej strony.

Celem funkcji "kontrowanie kierownicy na zboczu" jest unikniecie sytuacii, w ktrej ciagnieta maszyna
porusza sie po zboczy uko$nie do kierunku jazdy.

AN

o — -y

__—
- -y -y
Kierowanie maszyng w gore zbocza

® ©,

@ Bez TRAIL-Control Il RAIL Control Il z kierowaniem zwrotnica
@ TRAIL-Control Il z kmrK

Uzywanie kontrowan ierownicy na zboczu w tryble recznym

Instrukcja

2. o ° - Skierowac urzadzenie rolnicze recznie w gére zbocza.

Jezeli zbocze znajduje sie z lewej strony maszyny, musisz skierowa¢ urzadzenie rolnicze w
lewo.

Jezeli zbocze znajduje sie z prawej strony maszyny, musisz skierowa¢ urzgdzenie rolnicze w
prawo.

3. - Dezaktywowac¢ funkcje ,Kontrowanie kierownicy na zboczu”.
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Uzywanie kontrowania kierownicy na zboczu w trybie automatycznym

W trybie automatycznym TRAIL-Control Il ustala sam, w jakim zakresie konieczne jest skierowanie
maszyny w gére zbocza.

Instrukcja M Zainstalowate$ czujnik przechylen.

1. - Aktywowac funkcje ,Kontrowanie kierownicy na zboczu”.

=> Na ekranie roboczym pojawia si¢ symbol :

L] |

= Urzadzenie rolnicze jest automatycznie kierowane w

2. ° ° - Wyregulowa¢ pozycje urzadzenia rolni .
3. - Dezaktywowac funkcje ,Kontrowanie @ a zboczu”.

7

6.3 Dokumentowanie wyni

Dostepne sg dwa rodzaje liczniko pomoeg ktdrych mozna dokumentowac i ocenia¢ prace:
= Liczniki dzienne - dokumentujg przebieg prac az zostang wyzerowane.

= Liczniki state - dokumentujg przebieg pracy od pierwszego uruchomienia komputera.
Sciezka

CE
@

Ekran licznika

CE

—

Na ekranie Licznik znajdziesz nastepujace informacije:
= Czas - Okres czasu, podczas ktérego TRAIL-Control Il byt w trybie automatycznym.
= Dystans — Odcinek, ktory zostat przejechany w trybie automatycznym.
= Czas pracy — Okres czasu, podczas ktérego TRAIL-Control Il byt wigczony.

Elemen tugi . _— .
ementy obsiug @ Usuwanie czasu w liczniku dziennym
Usuwanie dystansu w liczniku dziennym
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Blokowanie TRAIL-Control Il dla jazdy droga publiczng

Przed rozpoczeciem jazdy na drodze publicznej musisz wytaczy¢ kierowanie maszyna i w miare
mozliwo$¢ zablokowaé ja za pomoca czujnika blokady.

Ryzyko wypadku wskutek wiaczonego kierowania maszyny

Na drogach publicznych system kierowania maszyny moze powodowaé prowadzeniefpodigczonej
maszyny obok toru jazdy ciggnika. W ten sposéb moze doj$¢ do wypadku komunikacyjnego.
Przed jazdg na drodze publiczne;j:

o Ustawi¢ maszyne w pozycji $rodkowej!

o Wytgczy¢ TRAIL-Control II! ¢

Instrukcja

36

1 @ - Aktywowac tryb reczny.

2. @ - Ustawi¢ maszyne w pozyciji srodkowe;.
3. Przy dostepnym bolcu blokujacym: Zablokowa

blokujacego.
4, @-Wy%a_czyé wszystkie fun <® (|

= Pojawia sie ekran z tek ,TRAIL CONTROL II".

5. O-Wy’chzyéT L-Control Il.
= TRAIL-Co |I'jést gotowry do jazdy na drogach publicznych.

yszlem za pomocag bolca
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ELEKTRONIK Sprawdzanie wersji oprogramowania

8 Naprawa i konserwacja

Produkt ten nie zawiera zadnych czesci, ktére mogtby$ naprawiac.
Nigdy nie otwieraj obudowy!

8.1 Sprawdzanie wersji oprogramowania
Instrukcja 1. Otworzy¢ ekran Inf. Diagnost.: \
=6 14

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:
INF. DIAGNOST.
Sv 02.04.04

oP xx.02.014
LG pl.01.0f
PA 01.00.0e
© 2012
ME France

'f'

8.2

wysokie |u za niskie, pojawia si¢ komunikat o bgdzie, ze jeden z czujnikow jest wadliwy.

Instrukcja . orzy¢ ekran Wejscia 1:

m@@%l@

= Pojawia sig nastepujacy ekran:

WEISCIA 1 ]
Zyroskop 4447
Potencjomnetr 2463
Przechyl: 3377
Kolo: 03

w Maprz. W Wstecz:

CE b

2. - Do zmiany na ekran Wejscia 2.
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Aktywowanie i dezaktywowanie zaworéw hydraulicznych

=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

WEJSCIA 2 ]
lokada X
lokada 2 v
uto wyl. N
oz. srodkowa v

CE| =
W zalezno$ci od konfiguracji systemu wy$wietlane sg tutaj rézne czujniki:
Wyswietlony czujnik Wyswietlona warto$¢ czujni- | Znaczenie
ka

Zyroskop Aktualny pomiar

Potencjometr Aktualny pomiar ualiie napigcie w mV

(Czujnik katowy)

Przechyl Aktualny po Aktualne napiecie w mV

(Czujnik przechylenia)

Kolo tualfypomiar Suma impulséw od ostatniego
resetu.
Naprz. Aktywny / nieaktywny Wskazuije kierunek, w ktérym

porusza sie urzadzenie
Q rolnicze.
Wstec Aktywny / nieaktywny Wskazuije kierunek, w ktérym

porusza sie urzadzenie

rolnicze.
* . )
wyl. aktywny Wskazuje, czy aktywna jest
funkcja automatycznego
wylaczania systemu.
Blokada Aktywny / nieaktywny Wskazuije, czy aktywna jest
blokada dyszla w formie bolca.
Elementy obSitigi Ustawi€ liczbe impulsow czujnika kotowego na 0.

8.3

38

Przej$¢ do nastepnego ekranu

Aktywowanie i dezaktywowanie zawordw hydraulicznych

Jezeli pojawig sie nieprawidtowosci technik serwisowy moze otworzy¢ i zamkna¢ odpowiednie
zawory hydrauliczne.
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s

Instrukcja 1. Otworzy¢ ekran Wyjscia 1:

= % 1

= Pojawia si¢ ekran:
WYJSCIA 1 [»>

: Levo £0.0 X

: Pravo 50.0 X

: Bypass X \
Kazde wyjscie odpowiada jednemu zaworowi hydraulicznemu.

Obok oznaczenia zaworu hydraulicznego pojawia sie aktualny stopien otWarcia
procentach.

2. Nacisng¢ przyciski funkcyjne, aby aktywowac zadane za hydrauliczne.

Obok oznaczen wyj$¢ pojawiajq sie nastepujace s
- Zawor hydrauliczny jest aktywny.

M - Zawor hydrauliczny jest nieaktywny.

3. @ - Opuscic ekran Wyjsci

= Aktywowate$ zgdane zaworydfydrauliczne.

8.4 Czyszczenie urZadzenia i dbatos¢ o urzadzenie
[ ykonuj wytacznie przy uzyciu miekkiej Scierki zwilzonej niewielkg
$rodka do mycia szyb.

8.5 Utyli dzenia

* rodukt nalezy utylizowaé jako elektro$mieci zgodnie z prawem.

8.6 Dane techniczne
Parametr Wartos¢
Napiecie robocze 10-30V

Temperatura podczas pracy |-20-+70 °C

Temperatura podczas -30-+80°C
magazynowania

Waga 1kg

Wymiary (sz x wys x gt.) 170 x 165 x 90 mm
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Parametr

Wartos¢

Klasa ochrony

IP 54 wg. DIN 40050/15

EMC

Wg. ISO 14982 / PREN 55025 / stopien ostabiania zaktocen 4

Ochrona przed
wyladowaniami
elektrostatycznymi (ESD)

Wg. I1SO 10605 / poziom 3

Pobor mocy 5 Watt (bez podtaczonych zawordw)

Ekran Wyswietlacz LCD, 160x160 pixeli z pod$wietlan
jasno$¢ i kompensacja temperatury stergwane oprog

Procesor 60MHz ARM7 LPC2214 z wewnetr.
RAM 16k

Pamig¢ RAM 1MB

Boot-Flash 2MB

Szeregowa pamie¢ FRAM

8kB
buforowany, utrzymuje czas przez 2 tygodnie bez
e

Klawiatura

Zegar wewnetrzny dens
Z trznego zasilania.

5 14 grzycisk()w oraz wigcznik, wszystkie pod$wietlane
Wyjscia Q przetaczniki highside, kazdy max. 2,5A

1 mostek z max. 5A

8.7 is zlg a oSmiopinowego

rotow w tabeli:

VE - napiecie/zasilanie dla elektroniki (np. czujnikdw)
= VL - napiecie/zasilanie dla urzadzen wykonawczych

Osmiopinowe zlacze |Sygnat Osmiopinowe zlacze |Sygnat

Pin Pin

1 5 Sygnat zyroskopu
2 +12 VE 6

3 0VE 7 RS232: RxD

4 8 RS232: TxD

8.8

Opis skrétow w tabeli:

40
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= VE - napiecie/zasilanie dla elektroniki (np. czujnikow)
= VL - napiecie/zasilanie dla urzadzen wykonawczych

Listwa 39-cio Sygnat Listwa 39-cio Sygnat Listwa 39-cio Sygnat

pinowa pinowa pinowa

Pin: Pin: Pin:

Al TC wlfwyl. B1 C1l Zawor
elektromagnet.
prawy

A2 TC wliwyl. B2

A3 B3

A4 B4

A5 Zawor B5 Tryb reczny

elektromagnet. lewy
2
A6 Wolne B6 Zyroskop
A7 Zawor B7 12 VE
elektromagnet.
prawy 2 V

A8 Wolne B8 C8 Czujnik radar 1

A9 Blokada dyszla 12 VL C9 0VE

Al0 Pozycja Srodkowa <, B10 masa C10 Czujnik radar 2

ALL *lB11 masa cit Caujnik
przechylenia

Al2 B12 masa C12 Blokada

Al3 B13 masa C13 Czujnik katowy
dyszla

8.9 Skojarzenie wtyczki zyroskopu

Skojarzenie wtyczki zyroskopu:

@@)

Tréjpinowy wityk zyroskopu
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Skojarzenie wtyczki zyroskopu

@ OVE / masa dla elektroniki

@ +12V
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= Pomoc w przypadku btedéw lub zaktdcen
MULLER - ,
ELEKTRONIK Mozliwe komunikaty o btedach
9 Pomoc w przypadku btedéw lub zaktécen
9.1 Mozliwe komunikaty o btedach
Podczas pracy na ekranie terminalu moga zosta¢ wyswietlone komunikaty z alarmami lub symbole
alarmu.
= Symbole wyswietlane sg nagtéwku ekranu roboczego.
= Alarmy wySwietlane sg jako nowe okna.
Ponizsza tabela zawiera liste mozliwych komunikatéw i sposéb naprawienia mozliwej Usterki.
Komunikat o bledzie Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
Symbol ostrzegawczy w Zle skonfigurowany zawor Skontaktuj sie em obstugi
nagtowku ekranu roboczego proporcjonalny L 2
Czujnik poziomowania nie jest | Czujnik przechylen nie jest wroci¢ konfiguracje
zamontowany prawidlowo. podtaczony, ale bryczna czujnika przechylen.
Potencjometr dyszla nie jest Skontaktuj sie z dziatem obstugi
zamontowany prawidlowo. nieprawidtowo podtgczony. | klienta.
NapigCie czujnika rézni sie od
papiecia oczekiwanego.
Zyroskop nie je Zyroskop nie jest podtaczony. | Sprawdz podtaczenie
prawidlo Napiecie czujnika rézni sie od zyroskopu.
napiecia oczekiwanego.
enc.d‘sz odwrécony Kabel czujnika katowego jest
Zle podtgczony.
Btedne ustawienia w sekcji Skontaktuj sie z dziatem obstugi
konfiguracji chronionej hastem. | klienta.
Konieczna kalibracja Kalibracja jest nieaktualna. Skalibruj system.
Sprawdz parametry
Potenc. dyszla uszkodzony Sprawdz stan czujnikéw.
(Uszkodzony czujnik katowy) | Napiecie czujnika rézni sie od
napiecia oczekiwanego.
Zyroskop uszkodzony Napiecie czujnika rézni sie od | Sprawdz stan czujnikow.
napiecia oczekiwanego.
Czujnik poziom. uszkodzony Napiecie czujnika rézni sie od | Sprawdz stan czujnikow.
napiecia oczekiwanego.
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Postepowanie w przypadku zaktocen ELEKTRONIK
Komunikat o btedzie Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
Predkosc zbyt wysoka Maksymalna predko$¢ 15 km/h | Jedz wolniej lub wytgcz system

zostata przekroczona.

TRAIL-Control II.

Czujniki sa zakldcone

czujnikdw.

Krétkie przerwy sygnatu

Sprawdz kable czujnikéw.

9.2 Postepowanie w przypadku zaktécen \
Opis btedu Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Nie mozna wigczy¢ urzadzenia. Zta polaryzacja zasilania. Sprawdzi¢ czy Zasilanie jes rawnie

podtaczong do @kumulatofé.

Przerwa w zasilaniu.

Catkowity brak funkcii

Przy witaczonym sterowaniu (Auto,
Pozycja srodkowa, Manualny) maszyna
jest kierowana do korica w bok.

Czujnik katowy jest uszkodzony.lu
mechanicznie nieprawidt
zamontowany.

rawdz napiecia czujnika multimetrem.

Ewentualnie nalezy poprawi¢ pozycje
czujnika lub go wymienic.

Tor jazdy nie jest utrzymywany lub
maszyna oscyluje wokét pozycji
Srodkowej

Btednie wprowadzone p etry

opryskiwacza lub btad w kalibracji.

Sprawdzi¢ czy parametry maszyny sg
aktualne.

Skalibrowaé system kierowania

Kierowanie nie reaguje

-

a za duzo ruchu.

Zastosowac tuleje

\ieprawidtowo ustawiono punkty
maksymalnego skretu.

Kalibracja systemu kierowania

Uktad hydrauliczny jest wytaczony lub
weze sg nieprawidtowo podtgczone

Wiaczy¢ uktad hydrauliczny, sprawdzi¢
potaczenia wezy

Maszyna porusza,sietuc

wahadtiowym paywyj niu z zakretu.

Bardzo duza bezwtadna masa belki
polowej powoduje podci$nienie w
uktadzie hydraulicznym i w zwigzku z tym
przestawienie cylindra

- zastosowac zawor zwrotny

- sprawdzi¢ czy czujnik katowy jest
poprawnie zamontowany.

Pozycja srodkowa si¢ nie zgadza

Ustawienie czujnika katowego maszyny
sie zmienito

Kalibracja systemu kierowania

komputer nie wySwietla predkosci.

Nie wprowadzono liczby impulséw na
100m.

Wprowadzi¢ liczbe impulséw na 100m dla
czujnika kotowego.

44
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Opis btedu Mozliwa przyczyna Rozwigzanie

Czujnik kotowy nie przesyta impulséw. Upewnié sig, ze odstep miedzy
czujnikiem a magnesami wynosi ok. 5-
10mm.

Czerwona strona magnesu musi
wskazywac w strone czujnika.

Czujnik jest uszkodzony i musi zostaé
wymieniony.

*

N\
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